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S/01 - Wykonanie WLZ , rozdzielnic nn, instalacji vewnetrznych:
elektrycznych , instalacji odgromowsijoswietlenia zewrgtrznego

C.P.V ./ 4531 Roboty zwgzane z montaem instalacji elektrycznych i osprztu :
45310000-3; 45311100-0; 45311100-1; 45311200-2;1£330-3; 45310000-10
,45312311-0; 45314000-1; 45314100-2; 45314200-314%300-4; 45314310-7;
45314320-0; 445315100-9; 5317200-4

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej/&gTvymagania techniczne bran
elektrycznej , dotycce budowyswietlicy wiejskiej w m. Kamieniec dz. Nr 26/1

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jaka@nt przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robét wymienionych w punkdid..

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Roboty ktorych dotyczy Specyfikacja ,obejmuszystkie czynnéci umazliwiajace
wykonanie montau instalacji elektrycznej wewtrznej oraz instalacji oddymiania klatek
schodowych.
Niniejsza specyfikacja techniczna awéna jest z wykonaniem n/w robét budowlanych —
instalacyjno — montawych — zabezpiecze

* Budowa wewatrznych linii zasilagcych do tablicy rozdzielczej.

* Wykonanie rowéw kablowych

» Ulozenie kabla WLZ i przepustéw kablowych

* Przygotowanie podi@ pod rury, oraz przewody kabelkowe.

* Wykonanie bruzd poziomych i pionowych.

* Wykonanie przepustow poziomych i pionowych.

» Ulozenie rur elektroinstalacyjnych.

*  Wewrxtrzne linie zasilajce — WLZ

* Przygotowanie podia pod montaosprztu elektro — teletechnicznego.

» Montaz tablic rozdzielczych

e Zabudowa przycisku PWP

* Instalacje elektryczne wewtnzne

* Instalacje elektryczne wewtnzne gwietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego

» Ukladanie przewodow kabelkowych instalacji wetvbpnych w poszczegodinych

pomieszczeniach

* Wykopanie rowéw kablowych pod uziemienie

» Ukladanie bednarki instalacji uziengagj

» Ukladanie przewodow instalacji odgromowej

* Wykonanie rowéw kablowychswietlenia zewntrznego

* Wykonanie wykopdéw pod fundamenty stupdswietleniowych.
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* Wykonanie przepustow poziomych.

» Ulozenie kabli, rur przepustowych.

» Postawienie stupowswietleniowych

* Montaz opraw @dwietleniowych oraz okablowanie z pacdkeniem

* Rozruch i uruchomienieswietlenia drogowego

e Montaz aparatury i ospetu w postaci gniazd, puszek, przyciskoxezinikow,
elementow kontrolno — steagych, opraw éwietleniowych

* Rozruch i uruchomienie instalacji elektrycznych.

» Szkolenie personelu w celu Wéawej eksploatacji i konserwacji instalaciji.

» Sprawdzenia odbiorcze- préby i pomiary elektryczne.

* Prace odbiorowe oraz przekazanie instalacji doaytkowania, eksploatacji —
serwisu gwarancyjnego.

1.4. Ogolne wymagania dotycgee robo6t

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za ich zgoditaz
dokumentagj projektowy ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej i utrzyma sprawny
sprzt ppaz. | jest odpowiedzialny za wszystkie straty spowsdoe paarem wywotanym
jako rezultat realizacji robo6t albo przez persdfgkonawcy.

1.4.1 Bezpiecakstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawoadhie przestrzedgaprzepisow dotyczych
bezpieczéstwa i higieny pracy .Wykonawca zapewnkdhie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczgje ,socjalne oraz stz odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpfste@ publicznego.

2 MATERIALY

2.1 Materiaty

Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagramich posiadage aprobaty
techniczne, certyfikaty, deklaracje zgodriovydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptiaspektora Nadzoru
Budowlanego.

2.2 Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty te zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadl’ ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzorudgaodzaj robét w ktorym znajdupie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawcawyje na wiasne ryzyko ,ligz sk z
jego nie przyciem i niezaptaceniem.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane mateda czasu gdydala one
potrzebne do robét ,byly zabezpieczone przed zaydaczeniem, zachowaty swgakosé i
byty dostpne do kontroli Inspektora Nadzoru.
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3. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z umoworaz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét ¢hezigodné¢ z dokumentagj
projektows ,wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraepeniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedziglhaa doktadne wytyczne w planie i
wyznaczenie wysokzi wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymaipgmie przez Inspektora
Nadzoru. Nasfpstwa jakiegokolwiek leblu spowodowanego przez Wykonawe
wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostagesli wymaga tego kdzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez wykonawna wiasny koszt. Sprawdzenie wytycznych robét lub
wyznaczenia wysokai przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawdy o
odpowiedzialnéci za ich dokfadngx.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robot oparte na wymaganiach sformutowanych w dokuawh umowy ,dokumentacii
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decigpektor
Nadzoru uwzgidni wyniki bada materiatlow i robot ,rozrzuty normalne wystijace przy
produkcji i przy badaniu materiatdéw ,@eiadczenia z przeszoi ,wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywagre na rozwana kwestt .

Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego
wyznaczonym ,po ich otrzymaniu przez wykonawmod grdba zatrzymania robot .
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

3.1 Roboty montaowe

Roboty montaowe naley wykonywa: zgodnie z projektem organizacji opracowanym przez
Wykonawe i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru Budowlaneg

3.2 Wymagania ogélne i szczego6towe dotyez projektowanych instalacji elektrycznych
wnetrzowych.

3.2.1 Roboty podstawowe.
Bez wzgédu na rodzaj inst..i sposob ich mantgnalely przeprowadZi nastpujace roboty
podstawowe ;
» Whytyczenie tras kablowych i uziomu, trasowanie adiinie kabli i uziemienia
* Trasowanie
* Montaz gniazd, puszek , opravdwietleniowych, rozdzielnic, zabezpiedze
przyciskOw oraz pozostalego osgirr
e taczenie przewodéw
* Podejcie do odbiornikdw.
* Montaz przewodow kabelkowych.
» Sprawdzenie ospgtu w liniach nn , oraz usdlzen zabezpieczagych w
rozdzielnicach nn.
» Sprawdzenie ospgiu w instalacji @wietlenia zewntrznego
* Ochrona przed potzaniem
* Préby montaowe.
» Koordynacja instalacji silnopdowych, stabogidowych ( telefonicznych )
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3.2.2 Trasowanie, uktadanie kabli i instalacji uzionu

Whytyczenie trasy kabli zasilggych, uziomu i instalacji elektrycznych powinnagiiegé
bezkolizyjnie z innymi instalacjami i wdzeniami ,powinna Ky przejrzysta, prosta i
dostpna dla prawidiowej konserwacji i remontéw. Wskazgest ,aby przebiegta w liniach
prostych, zasilanie w rowach kablowych , instalae@vrgtrzne w rurkach ochronnych i p/t
zgodnie z projektem instalacji. Kable uktgdaa gkbokasci 0,7 m. Pry przégiach pod
drogami, skrzyowaniach z innymi sieciami podziemnymi, kable ukfadw rurach
ochronnych DVK 75 AROT.Na kablach uktadanych w wykopie w ogstch co 10m
powinny by zalazone etykiety z opisem: typu kabla, ngpa pracy, relacji (sid, dolad) i
nazwe wiasciciela. Po przysypaniu kabli 25cm warstwiasku naley utozy¢ niebieslq folie
PCV a nasipnie przysypé& gruntem rodzimym zagzczajc poszczegolne warstwy
ubijakiem mechanicznym. Uziom uktades wykopie na gibokasci 0,6 m w odlegtéci min.
1,5 od fundamentu obiektu.

3.2.3 Montaz gniazd, puszek , opraw fwietleniowych, rozdzielnic, zabezpiec#e,
przyciskdéw oraz pozostatego osptu

Stosowa gniazda natynkowe hermetyczne i podtynkowe o IRRfhtowa puszki
natynkowe hermetyczne i podtynkowe IP20. Stoscoymawyswietlowkowe zgodnie z
opisami na planach projektu. Przewidujgwykonanie w budynku instalacjiwietlenia
awaryjnego zasilanej z indywidualnych inwerteréwnmtmawanych w poszczegdéinych
oprawach éwietleniowych bez centralnego systemu kontroli init@ringu. Stan techniczny
modutéw awaryjnych ddzie sygnalizowany przez lampki kontrolne w posgéheych
oprawach. Minimalndrednie natzenie gwietlenia awaryjnego powinno wynésnin. 2 Ix.
Oswietlenie kierunkowe dmlzie wykonane przez zainstalowanie na drogach eagfych i
nad wygciami ewakuacyjnymi fluorescencyjnych opraw kierowych z odpowiednim
oznaczeniem (piktogramem).

Mocowanie opraw bezpgoednio nacianach i sufitach. Wszystkie zainstalowaneydzenia
oswietleniowe musz by¢ obowazkowo typu kompensowanego (minimum gos 0,93).
Rury swietlbwkowe typu TL'D nowej generacji o wspoéiczyknioddawania barw wkszym
niz Ry = 85 (ndex Rendu des Couleurs - IRC = 85). Rozdzielnice w wykonaniu co najmniej
IP240 z drzwiczkami transparentnymi. W rozdzielnltatosowé osprzt zgodny z opisami
na schematach ideowych projektu.

3.2.4 kaczenie przewodow.

Na zaciskach fabrycznych gniazd i puszek.

1 . W instalacjach elektrycznychekenia przewodow natg wykona w sprzcie i osprzcie
instalacyjnym i w odbiornikach .Nie wolno stes¢ pokczen skrecanych.

2. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majyprowadzone fabrycznie na zeytrz
przewody ,sposOb pragizenia naley uzgodné z projektantem.

3. Przewody muszby¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na naagi i dodatkowe
napezenia.

4. Do danego zacisku naleprzykczye przewody o rodzaju wykonania ,przekroju i liczbie,
do jakich zacisk ten jest przystosowany.

5. W przypadku zastosowania zaciskow ,do ktorya@ewody § przylczone za pomac
oczek ,pomedzy oczkiem ,a naktka oraz pomgdzy oczkami powinny znajdowasic

podkiadki metalowe ,zabezpieczone przed karazgposdb umdiwiajacy przeptyw padu.
6. Dlugas¢ odizolowanepyly powinna zapewniaprawidiowe przyiczenie.
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7. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodumae powodowa uszkodzé
mechanicznych.

3.2.5 Pode§cie do odbiornikéw

1. Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikéw natevykonywa w miejscach
bezkolizyjnych ,oraz w sposob estetyczny.
2 Podejcia od przewodéw utmnych w podiodze natg wykonywa w rurach ochronnych .
Rury musz spetnigd odpowiednie warunki wytrzymadoiowe i byt wyprowadzone ponad
podiog do wysokdci odbiornikow zasilanych.

3.2.6 Przyhczenia odbiornikow.

1. Miejsca pafczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikbw powinnyé¢hgoktadnie
oczyszczone .Samo potenie musi by wykonane w sposob pewny pod watgm
elektrycznym mechanicznym oraz zabezpieczoredpostabieniem sity docisku i korazj

2. Przyhczenia sztywne wykonywaw rurach sztywnych wprowadzonych begmalnio do
odbiornikow przewodami kabelkowymi .Wykdna dla odbiornikow statych
,przymocowanych do podia i nie ulegajcychzadnym przesunciom .

3. Przewody wychode z rur powinny by zabezpieczone przed mechanicznymi
uszkodzeniami izolacji np. .przez zadaie tulejek izolacyjnych .

4. W miejscach natanych na uszkodzenia mechaniczne przewody dopravaaddo
odbiornikdw musgby¢ chronione .

5. Zyta przewodu powinna lypozbawiona izolacji tylko na diugai niezzdnej do
prawidiowego palzenia z zaciskiem .Nie nalepozostawid nadmiaru dtugéci gotej
zyly przed lub za zaciskiem .

6. Dlugas¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powianaozliwiaé¢ przylczenie
ich do dowolnego zacisku .

7. Konce zyt przewodow wprowadzonych do odbiornika ,a nie arglystanych ,nalsy
izolow& i unieruchomi .

8. Nazyty nalezy nalazy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego ;aaaxznikach
umigci¢ symbolezyt zgodnie ze schematem .Oznaczniki nakdéaaka lekki wcisk ,aby nie
mogty zsuné sk lub spdc¢ pod wikasnym gizarem

3.2.7 Ochrona przeciwporaeniowa

1. Przewody sieci ochronnej i uziemieg przyhczone do statych ugdzen elektrycznych lub
nieruchomych przedmiotoéw metalowych nglekiada& w sposob staly.
2. Uktadanie idczenie izolowanych przewodéw wielgowych w ktorych jedna zyt spetnia
funkcje wg. wymagapodanych w.pkt.1.6.
3. Zaciski ochronne natg wykona nastpujaco ;
a /zacisk ochronny powiniendpa state przymocowany do chronionychadza: i maszyn
elektr. hdz innych przedmiotow objych dodatkow ochrom przeciwporaeniows ;
b/zacisk ochronny powinien byrwale oznaczony oraz ¥di¢ sic barwg kontrastujca z
barw urzadzenia ,do ktérego jest przymocowany ,
c/zaciski ochronne powinny speléilaymagania podane w pkt.2 .
4. Oznakowania barwne najewykona ;
a) oznaczenia identyfikacyjne przewodow eldbdrwami cyframi
b) przewoddéw neutralnych oraz przewodéw uziemieoboczego —oznakowaarng
jasnoniebiegk,
c¢) przewody ochronne —oznakaWwambinacy barwy zielonej 6itej, oznakowanie to
realizowd przez naniesienie przylegaych do siebie zieloriditych paskéw o szerokoi
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od 15 do 100 mm kdy .Izolacjazyt powinna by zabarwiona ta aby na kcach
przewodu na diugoi 15 mm jedna z barw pokrywata co najmniej 30%z Irie wecej
niz 70% powierzchni ,a druga pokrywata pozastats¢ powierzchni przewodu ,

d) kombinacja barw zielonegditej nie mae by stosowana do innych celéw poza
wyr@nieniem przewodu pelgego funkai przewodu ochronnego,

e) dopuszczagstosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadiemanosci
zabarwienia przewodoéw.

5. Monta urzadzei i aparatdw ochrony przeciwpaeniowej;

a) wszystkie state wydzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwpengowej naley
umocowai przylaczy¢ na state .Aparaty dodatkowej ochrony przeciwpenaowe]
naley umocowa za pomog srub lub tablic rozdzielczych lub ptyt moitawvych ,

b) przyhczenia przewodéw ochronnych roboczych doseitalych obwoddw aparatow
dodatkowej ochrony przeciwpaemiowe]j naley wykona wytacznie poprzez zaciski
hczeniowe tych aparatow ,

c) przewody ochronne w sieci ,w ktorej zastomaoovwyhczniki przeciwporaeniowe

ré&nicowo-pidowe ,naley izolowa: jak przewody robocze .

Przewodow roboczych nie wolno uziemiaza wylacznikami ani taczy¢ z przewodem
ochronnym za lub przed wydcznikiem,

d) gniazda wtyczkowe instalacji na ngge obnzone ochronne powinnyesiézni¢ od
gniazd wtyczkowych na nie pasowaty do gniazchapicie nie obntone

6. Proby montzowe;

a) po wykonaniu instalacji i uydzen ochrony przeciwpotaniowej powinna by
przeprowadzona proba mattaa ,tj.

-ogkdziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony piagorazeniowej wraz z
uradzeniami i aparatami wchoglzymi w jej skiad ,

-pomiary rezystancji uzientie

b) na podstawie ogzin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony pregmrazeniowej
naley sprawdzt ,czy zostata ona wykonana zgodnie z dokumesntachniczg i
niniejszymi wymaganiami .W szczeg&oionalery sprawdz;

-rodzaje i wymiary poprzeczne przewodow ochyahroraz jaké¢ wykonanych paiczen i
przyhczen

-oznakowanie barwne przewoddw ochronnych

-prawidtowad¢ umocowa urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwpaaiowej
oraz ich patzea z instalacj .

3.2.8 Préby montaowe

Zgodnie ze sprawdzeniami technicznymi odbiorczymiavartymi w opisie technicznym

projektu wykonawczego.

1. Po zakaczeniu robot elektrycznych w obiekcie przed ichioddm wykonawca
zobowizany jest do przeprowadzenia tzw. Prob maowgy/ch tj technicznego
sprawdzenia jakoi wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnyadidy i pomiaréw
poszczegobinych przewoddw ,instalacji agizn itp. Zakres prob montawych naley
uzgodni z inwestorem .

2. Przed przeprowadzeniem prob maaotaych naley przygotowa nastpujace dokumenty
dla uradzen zainstalowanych w budynku ;
protokoty préb jakéci przeprowadzonych przez wytwoércéw lub protokédpmrow
technicznych dokonanych u wytwarcy.

-fabryczne instrukcje obstugi schematy i opsghiniczne aparatury.

3. Wyniki préb montaowych powinny by ujete w szczegdinych protokofach lub

udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniot (budowy); stanowte m.in.
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podstaw odbioru rob6t oraz podstavdo stwierdzenia przygotowania do pgui prac
rozruchowych.
4. Zakres podstawowych prob maraarych obejmuje;

- pomiar rezystancji izolacji ktéry nalgwykona dla kadego obwodu oddzielnie od strony
zasilania pomiarow nafg dokona induktorem 500V lub 1000V;rezystancja izolaciji
mierzona midzy badan faza a pozostatymi fazami pgdzonymi z przewodem neutralnym
lub uziemiaggcym nie mae by mniejsza od;
0,25Mohm dla instalacji 230 V,
0,50Mohm dla instalacji 400 V,

- pomiary obwoddw ochrony przeciwpaemiowej oraz sprawdzenie dziatania.

- z préb montzowych naley sporadzi¢ protokot.

3.2.9Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami

1. Koordynacja rob6t budowlano —moimavych poszczegolnych rodzajow powinna by

dokonywana we wszystkich fazach procesu inyeggtego ,pocawszy od projektowania
,a skaczywszy na rozruchu i przekazaniu do eksploatKogjordynacy nalezy objaé
réwniez projekty organizacji obudowy i robét ,0g6Inie hamogramy budowy oraz faz
realizacji (wykonawstwa) inwestycji .Wykonywamobot koordynowabiezaco z
kierownikiem budowy przedstawicielem genergtnavykonawcy kierownikami robot
poszczegdblnych rodzajow.

2. OgoIny harmonogram budowy powinien cl#aé zakres oraz terminy rozpogza i
zakaiczenia poszczegolnych rodzajow robét lub ich etappawinien by tak uzgodniony
,aby zapewniat prawidlowy przebieg zasadnicaytitt ogdinobudowlanych ,a
rownoczénie umaliwiat techniczne i ekonomiczne prawidiowe wykon&ws robot
specjalistycznych (w tym i elektrycznych) .Ogpyharmonogram budowy powinien
stanowd podstaw do opracowania szczego6towych harmonogramoéw rdbktrgcznych i
teletechnicznych.

4 WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZ ACE BEZPIECZENSTWA | HIGIENY PRACY
PRZY ROBOTACH ELEKTRYCZNYCH.

Przy wykonaniu robét elektrycznychidy wykonawca (podwykonawca) jest zobaexany
do przestrzegania aktualnie obamijacych przepiséw w zakresie BHP. W przypadku
wykonania robét elektrycznych w czynnych obiektaskestor powinien zapewdi
odpowiednio zastosowane zabezpieczeniaadaenia ochronne ,jak rowii@madzor w
zakresie BHP ze stronyytkownika obiektu. Kwalifikacje personelu wykonawmbot
elektrycznych powinny hystwierdzone przez wdaiwa komisg egzaminacyja i
udokumentowane aktualnie weymi zawiadczeniami kwalifikacyjnymi .

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami,aby
oshgna¢ zalazorg jakos¢ robot .\Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok i jakosé
materiatdw zapewnia odpowiedni system kontrofic@hjc personel ,laboratorium ,spt4
zaopatrzenie.
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5.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydh przeprowadzone zgodnie wymogami norm .W przypadku,
gdy normy nie obejmajjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomezna

wytyczne krajowe, albo inne procedury ,zaakcept@nauzez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bad&Vykonawca .powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju ,miejscu terminie pomiaru ich badania, Whawca przedstawi nagonie ich wyniki

do akceptacji Inspektora Nadzoru.

5.3 Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &ad
jak najszybciej.

5.4 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia ,Inspektor Nadzoru uprawniorst jgo
dokonywania kontroli pobierania prébek i badaniaeriatow uzrddia ich wytwarzania i
zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta
materiatow.

6.0BMIAR ROBOT

6.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie .Giymirob6t dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Madp zakresie obmierzonych
robot i terminie obmiaru ,co najmniej na 3 dni grzerminem .Wyniki obmiarudala wpisane
do rejestru obmiaréw .

6. 2 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét
,a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zarikggh
przeprowadza siw czasie ich wykonania .Obmiar robé6t podlagggh zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem .

6.3 Wykonywanie robot

Wykonanie rob6t winno yzgodne z zakresem robottyich w przedmiarze i (ST) oraz
obowhzujacymi przepisami normami, ktérych wykaz przedstawioa kacu rozdziatu .
6.4 Zakres robot

Roboty ugte w Specyfikacji Technicznej (ST) odpowiagaktadowi przedmiaru robét
wykonanego wg. KNR w kosztorysieepym.

6.5 Jednostki obmiaru robot

m.(metr) wykonanej i odebranej instalacji elektnyeg

kpl.(komplet) wykonanych i odebranych central, zddp laczOwkowych,

szt.(sztuk) ospkgu elektroinstalacyjnego (gniazda, puszki, przyicislementy kontrolno -
sterujce itp.)

r-g (roboczogodzina) wykonanych i odebranych ralméchanicznych

m-g (mechanogodzina) wykonanych i odebranych reptttu .
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7. ODBIOR ROBOT

7.1.RODZAJE ODBIORU ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST ,roboty podlegagtapom odbioru ;
-odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

-odbiorowi robot czsciowych ,

-odbiorowi ostatecznemu

-odbiorowi pogwarancyjnemu,

7.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr zanikajcych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie realjiz,ulegr, zakryciu.

Odbidér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonywany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt poprawek bez haamia ogolnego

postpu robot .Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru .

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy
jednoczénie powiadamia Inspektora Nadzoru ,a odbigdzie przeprowadzony niezwtocznie
,nie p&niej jednak ni 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budow
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbidr casciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t .@rdhiob6t
dokonuje Inspektor Nadzoru ,przy udzialg/ikownika stacji.

7.4 Odbidr ostateczny

7.4.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeépgo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci i wartosci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowé do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzana przez Wykonagvc

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaepopez Zamawiagego w obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich oceny jalcowe]
na podstawie przedtonych dokumentow ,wynikéw bafla pomiaréw, o cenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonanych rob6t z dokumentagrojektows i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pop@wgch ich robét uzupetniagych
komisja przerwie swoje czyn#ia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaégo robot sposrlzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawdaggo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zaizany
przygotowa nastpujace dokumenty ;

1. dokumentagjprojektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy ,

2. szczegO6towe specyfikacje techniczne (podstawodakumentéw umowy i ewentualnie
uzupetniagce lub zamienne)

3. protokoty odbiorow robét zanikajych i czsciowych,

4. dziennik budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)
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5. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST,
rysunki(dokumentacje) na wykonanie roboét towaraggeh oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét.

6. termin wykonania robét uzupetriaych wyznacza komisja .

7.50dbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidr@wizanych z usupciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisymiedv okresie gwarancyjnym .Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgtdnieniem
zasad w punkcie 8 .4 "Odbiér ostateczny robot .

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1 Ustalenie ogdine

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykanaa jednosté
obmiarowi ustalosg dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattowadptave ptatnaci jest wartdc¢
(kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowd;
-robocizrg bezpdrednh wraz towarzyszcymi kosztami,
-wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu ,magazymiaa
-ewentualnie ubytkow i transportu na teren budowy,
-wartos¢ pracy i sprztu wraz z towarzysgcymi kosztami ,
-koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
-podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1 Normy

PN - IEC 60364-4-4 Instalacje elektrycmnebiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporaeniowa.

PN - IEC 60364-4-43 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona
przed padem przecizeniowym.

PN - IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczneliektach budowlanych. Ochrona
przed przepiciami.

PN - IEC 60364-5-51 Instalacje elektrycanebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego.

PN - IEC 60364-5-537 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego atzenia.

PN- IEC 60364-5-54 Instalacje elektrycanebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN - IEC 60364-6-6 Instalacje elektryczne obiektach budowlanych.
Sprawdzenia odbiorcze.

PN —76/E — 05125  Elektroenergetyczsygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN — IEC 60364-4-444 Ochrona przed zakloean@ektromagnetycznymi EMC w
instalacjach obiektéw budowlanych.
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9.2. Inne dokumenty.

* Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Budawd — Montaowych.

Instalacje elektryczne — wydanie aktualne.
* Przepisy Budowy Urgdzen Elektrycznych.
* Prawo Budowlane.
* Prawo Energetyczne.
» Ustawa o ochronie przeciwparowej i przepisy wykonawcze.
* Dokumentacja projektowa — projekt budowlany
- WLZ, wewnetrznych linii NN, odgromowej, oswietlenia zewretrznego
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